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1. Pré-requis ]

1.a - Principe de fonctionnement

La configuration du CPE 300 est possible par télécommande et via le protocole Modbus (en option) et vous permet
entre autre de changer d’unités de mesure,de régler les seuils etrelais...

Philosophie : I'acces aux options de configuration du capteur fonctionnent sur le principe de dossier et de sous-
dossier (comme sur Windows) dans lesquels sontstockées les fonctions.
Les acces se fontuniquement par code numérique (expliqués en détail dans ce manuel)
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leds d'alarme
visuelle

Affichage
alpha-numérique

~
™ récepteur infrarouge

B Explications des touches de la télécommande
® Incrémente une valeur ou un niveau

(® Décrémente une valeur ou un niveau

Valide une saisie

€ Annule la saisie ou revient & I'étape précédente

Selecteur du canal

Cette interrupteur vous permettra de permuter de canal d'émission
en fonction du numéro de canal de réception du capteur.

Pour configurer le canal de réception d’un capteur, voir page 6.
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1. Pré-requis ]

1h - Sélection du signal de sortie

Tension ou Courant ? | Le capteur CPE 300 peut émettre soit un signal en tension soit en

courant.
Un interrupteur situé sur le coté
gauche du capteur (ouvert)
\ permet de choisir la sortie
| analogique 0-10V (tension) ou
4-20 mA (courant)

Position basse Position haute
4-20 mA 0-10V
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2. Paramétres modbus ]

2.a - Parametres de configuration

+Vitesse de communication................ 19200 Bauds (Configuration de la vitesse en page 22)

*Bitsdedonnées......................... 8 bits

*Bitdarrét ... 1bit

eParité................................... Aucune

«Controledeflux......................... Aucun

+Adressagedel'appareil................. entre 1 et 32 (répond toujours aux requétes de I'adresse 0)

Pour changer I'adressage de I'appareil, voir page 8.

2.h - Fonctions

*Lecturedesregistres ............................. Fonction 03

+Ecrituredesregistres......................... Fonction 16

+ Testde lacommunicationenboucle. ... ..... Fonction 08

2.c - Code d'acces aux Registres

*Typedesregistres ................................ Long signé (32 bits) et permuté (poids faible, poids fort)
o Etat des Alarmes - Code modbus : 1436 b31 = b4 b3 b2 b1 b0
Ex. La valeur retournée est 5 ol1lol1
Condition d’Alarme 1 respectée et
Relais 1 excité Relais 2_] | | |_ Alarme 1
Relais 1 Alarme 2

* Valeurs - Code modbus : 1438 voie 1
1442 (valeur 1 de I'appareil externe)

1446 (valeur 2 de I'appareil externe)
EXx. La valeur retournée est 623

* Formatage des valeurs - Code modbus : 1440 (voie 1)
1444 (valeur 1 de I'appareil externe)
1448 (valeur 2 de I'appareil externe)

Unités de mesure | b31 *** b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
1 |{ms |12 mmH,0 o|jo|jo|1|0|0|0|0|1|1|0]|0
2 | fom 13| inWg || Unité de mesure (cf. tableau) |
3 | m3h | 14]Kpa Nbre de chiffres aprés virguIeI
4 | Lis 15 | mmHg ) - —
5 | m |16/ mbar Signe de la valeur (0=>+, 1=> -)|
6 | m3/s | 17/ glkg (Hygro. absolue p) Ex. Le formatage retourné est 268.
7,°C 18 | °C (Temp. de rosée Td) Unité de mesure => 12 (cf tableau)
8 | °F 19 | °F (Temp. de rosée Td) Chiffre(s) apres la virgule => 1
9 | %HR |20 | °C (Temp. humide Tw) Signe => positif
10| PSI 21| °F (Temp. humide Ty
(Temp uml_e, v Si la valeur de la mesure est égal a 623 :
L 11| Pa 22 | KJ/Kg (Enthalpie i) Résultat => 62.3 mmH.0
'y 2
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2. Paramétres modbus ]

2.c- Code d'acces aux Registres [suite]

* Numéro de série de I’élement sensible SPI
Code modbus : 1402

tffj?’ Pour tous les autres codes d’accés aux différents registres du capteur sont indiqués
== sur chaque fonction a I'étape n°2. g

Symbolisé par ce pictogramme : U\

(4.3 - ﬂ.llll.ll.| I]I_l Fapmnr Il.ll L] Iﬂlil}ll!llmll.llllﬂ inlrnrnuun \
F 1aol . &
ool
y,
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3. Code d’activation et accés aux fonctions]

( 1\ Cette étape est OBLIGATOIRE a chaque configuration du capteur )

Pour avoir accés aux fonctions du capteur, et par mesure de sécurité, il faut au préalable saisir un code de

sécurité.

+\Vérifier que le capteur est bien alimenté
+ Sile capteur affiche un code d’erreur reportez vous a la section “Code d’erreurs” en page 24

Etape 1

Appuyer sur @
pour avoir cet écran
aann
el

Ccode

Etape 2

Saisir le CODE “0101”:

a l'aide du clavier et
valider avec
Mol
[ |

Ccooe

Etape 3
L’écran suivant
apparait.

- nn
Fool
-

rooamnc

Etape 4

sélection du dossier
de configuration

Cnn
l’-. I’I'l_l
1l
[y
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départ.

Le premier “0” clignote ce qui signifie que cette colonne est activée et qu'elle
peutrecevoir les commandes de la télécommande.

Q La saisie du code se fait de gauche a droite.
Pourincrémenter une valeur ou un niveau, appuyer sur ®
Pour décrémenter une valeur ou un niveau, appuyer sur

: Pourvalider une valeur (niveau) ou pour valider le code, appuyer sur
. Pourreveniral’état précédent ou annuler, appuyer sur

: Q Si cet écran apparait, cela signifie que le code a bien été saisi et que la

configuration du capteur peut commencer.
Si un mauvais code est saisi, I'appareil s'initialise et revient a l'affichage de

N° de dossier de configuration

’ ' ,-' ’-' Le capteur a 5 dossiers de configuration
, ’ '_, ,_l au maximum :
t *100 +400  Ex.le dossier 400 correspond
«200 +500 audossier permettant la

*300 configuration des alarmes et
des relais. Voir page 12.

: Q Pour sélectionner votre dossier de configuration, appuyer sur ® pour

incrémenter de 100 ousur © pour decrémenter de 100.

: Unefois le dossier sélectionné, appuyersur pour valider.

un rappel du dossier de configuration dans lequel se trouve la fonction.

L FHO0

Q Sur chaque page de ce manuel de configuration, se situe en haut a gauche,
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CIF 00 4. Configuration de I'afficheur )

4.a - Canal du capteur pour la télécommande infrarouge

Vous pouvez changer le numéro de canal du capteur pour la réception du signal de la télécommande
infrarouge.

soie Par défaut, le numéro du canal du capteur est 0. ]

Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

m
[y
B
@
-
]
!
O]
==
|
S —
3

Sélectionner le dossier “100” et valider avec @. oty

Sélectionner le sous-dossier “100” et valider avec ©.
Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.

ey
[
Ll
—
g
|
—
L
Ll

I
—

A l'aide des touches ® et @, sélectionner le numéro du canal (de £ a 9).
Valider avec @.

—.I

0
m

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

« appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur & pour revenir 4 la sélection d'un autre dossier.
 utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 100

-5 u%
@D
J—
)
=
[N
| =

4.h - Adressage de I'esciave (modbus)
Etape TN Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
n .l correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[C 17) ZI| Seélectionner le dossier “100” et valider avec ) e

[ Sélectionner le sous-dossier “103” et valider avec @®. Le curseur
1 l_3 descend sur la ligne des choix possibles.

(&)

Fﬁﬂ l I lL__'l ] A l'aide des touches ® et ©, régler le numéro d'adressage de 'esclave(de !
3 L L 539, valider avec ®.
|ETape| =11 Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

4 l I ] * appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
- utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 100
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== 1~ = . . ag 7
= 5. Configuration des unités de mesure |
, 1 171 Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
'_’ correspond au dernier dossier de configuration utilisé.
[C JI 171 Sélectionner le dossier “200” et valider avec @. g
[y | Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.
(N
[y
Fﬂa 71 1| Araide des touches ® et ©,
3 I [ I sélectionner 'unité de mesure (cf.
tableau ci-dessous). Valider avec ©.
oo i Pa
a1 mmH,0
oe i inWg
03 7 mbar
N
|‘El—|ape 1 Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
[/} I I * appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

Page 7

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
 utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 200
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CF300 6. Gestion de la sortie analogique |

6.a - Diagnostic de la sortie

Cette fonction permet de vérifier sur un multimetre, un régulateur ou sur un automate, le bon fonctionnement de la
sortie. Le capteur va générer un courant (entre 4 et 20mA) ou une tension (entre 0 et 10V) selon une grille de
référence.

6.a.1- Configuration de hranchement au multimetre

Avant toute tentative de diagnostics de la sortie, il faut que tous les branchements et configurations du
capteur soient opérationnels pour éviter d'endommager le capteur etle multimétre !

Exemple de
branchement

Sur la photo ci-contre, le multimetre est
branché sur la sortie 0-10V

Connecteur RS 232
Logiciel LCC 300

P%s 4

de Pression

Sortie Alimentation Borniers
Analogique Relais
@ &
—_—
Rz ais 2 FReclais 1

5eél 684l
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ciFd00 6. Gestion des sorties analogiques )

6.a.2 - Diagnostic de la sortie

Une fois le branchement du multimetre (ou régulateur ou automate) au capteur effectué (cf. page 8), vous
allez pouvoir diagnostiquer la sortie analogique sur plusieurs points de contrdle.

| -omn | Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
(1] AN AN correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[Z 217 71| Sélectionner le dossier “300” et Valider 2 fois avec @, 338

[y Wy Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.

1

[y
p 1 A l'aide des touches ® et @, sélectionner le signal que le capteur doit générer
Fgﬁ l [ g ] (cf. tableau ci-dessous). Note : il n'est pas necessaire de valider par @.
Sortie Diagnostic

00 | ov

1 |5v
a2 | 1ov
03 | 4mA
84 | 12mA
05 | 20mA

par le capteur et la valeur affichée par votre multimetre (et que votre multimétre n'est

\ Si vous observez des écarts importants (>0,05V ou >0,05mA) entre le signal émis
- pas défaillant), nous vous prions de bien vouloir nous retourner I'appareil.

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
« utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300

C3
L

1) |
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ciFd00 6. Gestion des sorties analogiques )

- = =
N

Avec cette fonction, vous pouvez modifier la plage de mesure de votre capteur et faire correspondre les bornes de
la nouvelle plage avec la sortie analogique (0-10V ou 4-20mA).
C’estvous qui saisissez la plage de mesure sur laquelle vous souhaitez que le capteur travaille!

"\ Les valeurs a saisir sont fonction de I'unité de mesure sélectionnée et non de
=\ I'échelle de mesure du capteur.

Ex. les bornes minimum et maximum sur un capteur de pression CPE303 (0 a +1000 Pa) avec une lecture en mmH,0
doivent étre configurées sur une étendue de mesure de 0 a £102 mmH20. Voir tableau de conversion page suivante.

Etape [ o I Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
(1] . correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[~ =1/ 1| Sélectionner le dossier ‘300" et valider avec @.
|

I=.2 01 || Minimum de la sortie oty

| Sélectionner le sous-dossier “301” et valider avec @. Le curseur
. 7N, 1IN, N descend sur la ligne de saisie.

) -

-~ M3 Maximum de la sortie iy
4 I Sélectionner le sous-dossier “302” et valider avec @. Le curseur @
‘| descend sur la ligne de saisie.

H L

Al'aide des touches ® et @, saisissez la valeur de la borne minimale.

Valider par ©.
Note : La colonne de gauche peut étre soit un entier (de 0 & 9) ou le signe
négatif pour une borne minimale négative.

L
C2

Fﬂ'ﬁ mENENEN A I'aide des touches ® et @, saisissez la valeur de la borne minimale.
9 l'—' 1y "'I Valider par .

Note : La colonne de gauche peut étre soit un entier (de 0 & 9) ou le signe
négatif pour une borne maximale négative.

[ 1%, Nous préconisons un delta entre le minimum et le maximum > 5% de I’étendue de mesure ]

B [ HE

-t
—
—t

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
I * appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.
« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300

—.
—

Dj?.» Si, suite a un réglage de la sortie analogique, I'unité de mesure est modifiée (cf page 5), vous devez
H" ‘£ reconfigurer la sortie en fonction de la nouvelle unité de mesure.
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CJIF 100 6. Gestion des sorties analogiques )

6.h.1- Tahleau de conversion des unités e mesure

Pressio

Pa mmH20 | inWg mbar
CPE 301 | 0a+100 0a+10,2 0a+040 021,00
CPE 302 | 0a+500 0a+51,0 04a+2,01 04500
‘CPE 303 0a+1000 | 0a+102,0 | 0a&+4,02 0a+10,00 )
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais ]

1.a - Activation / Désactivation du BEEP alarme

Le beep alarme permet d’obtenir un signal sonore en cas de condition d'alarme. Plus d'information sur le réglage
des seuils en page 20.

l - M | Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
Il . correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[~ I [ /77| Sélectionnerle dossier “400” et valider avec . ety
I Yy Sélectionner le sous-dossier “400” et valider avec @.
1 11| Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.
[y

I—-—l

I

_._'
—

A l'aide des touches ® et @, sélectionner {7 pour activer le BEEP alarme
ou 0 pour le désactiver. Valider avec .

=) |
(7] |

L_._I
—_—

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
] « appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.
* appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
- utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 400

1.h - Sécurité des relais

Les sorties relais sont, par défaut, en sécurité négative : le relais est excité pendant une condition d’alarme.
Via la télécommande, vous pouvez permuter les relais en sécurité positive : le relais est désexcité pendant
une condition d’alarme ou une coupure de courant.

Etape [ - I Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
(1] =. 1L correspond au dernier dossier de configuration utilise.

Etave) (= | | [
2] |I°.7

a—

Sélectionner le dossier “400 et valider avec @, oty

|

I Sélectionner le sous-dossier “401” et valider avec @
=111 Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.
[y

Fﬂ!ﬂ 71 71|  Ataide des touches ® et @, sélectionner J7 pour une sécurité positive ou
3 l I 00 pour une sécurité négative. Valider avec @,

[Hml =101 Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

4 l | I * appuyer 2 fois sur C) pour revenir en mode lecture des valeurs.

+ appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d'un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 400
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais ]

1.c - Repéres des alarmes et code couleur des leds
1.c.1- Les alarmes visuelles/sonores

Le CPE 300 possédent 2 alarmes visuelles /sonores situées sur la face avant du capteur. En cas de
condition d'alarme, elles offrent un repére visuel et sonore immédiat.

Code couleur des leds alarmes

Verte L’alarme est activée mais la condition
d’alarme n’est pas respectée

Rouge L’alarme est activée et le capteur est |

Alarme n°1 ..',:* 1 Alarme n°2 en condition d’alarme
"'g_,“,-...'l Aucune L’alarme n’est pas activée
'r" Le passage au signal rouge prend en compte, non
E-_iD’:',ﬁ seulement le réglage du seuil mais également de la

temporisation et du front. Voir page 17 pour plus
d’informations

Signal sonore

Une fois I’alarme activée, un signal sonore g.
retentit et dure tant que la condition est
respectée.

.=~ Il faut que la fonction BEEP alarme soit activée pour
ED’}{ obtenirle signal sonore. Voir page 12.
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais J

1.d - Explications des modes d'alarme disponibles
1.4.1- Les termes

Seuil
Le seuil est une limite donnée, qui, une fois dépassée, va activer une alarme ou exciter un relais (en sécurité négative,

voir page 14 pour plus d'information).

Temporisation

La temporisation consiste, une fois le seuil dépassé, a imposer au capteur une limite de temps durant laquelle il doit
attendre avant d'activer 'alarme ou exiter le relais. Une fois ce laps de temps (exprimé en seconde) écoulé, et si le seuil est
toujours dépassé, 'alarme se déclencheraou le relais sera excité (en sécurité négative).

Front

Le front permet de définir le sens du déclenchement de 'alarme ou de I'excitation du relais.

* Front montant : I'alarme se declenchera une fois que lamesure passe au dessus du seuil
*Front descendant : 'alarme se déclenchera une fois que la mesure passe au dessous du seuil

1.d.2 - Les configurations possihles

| Configuration N°1 : 2 seuils et temporisation activée (Mode Contréle)

Mesure

Seuil 1> Seuil 2

Condition d'alarme
<T> Temporisation

Seuil 1 Mode Contréle (ou
mode de régulation)
Seuil 2 Le mode controle

permet de réguler la

: : Temps mesure & l'intérieur
Excité : E Etat du relai dune plage
XCHE = = = o e i o i at du relals déterminée par deux
Non excité ———-—l -------- - J—-—I ------ Sécurité négative seuils P
Excité —-—-[ -------- ]-———-——I ------ Etat du relais
Non excit = = = = = = = = - — =i Sécurité positive
Seuil 2> Seuil 1
Mesure
Condition d'alarme
<T> Temporisation
Seuil 2
Seuil 1
Temps
Excité ——-—-[ -------- - ]————--l ------ Etat du relais
Non excité = = = = = = = = i e Sécurité négative
EXCité - = = = - - - = R i Etat du relais
Non excité _l -------- - J—l ------ Sécurité positive
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HOO 7. Réglage des alarmes / relais ]

| Configuration N°2 : 1 seuil, temporisation et front montant activés |

Mesure
Condition d'alarme
<T> Temporisation

Temps
Excité = = = = = = - - i- |—_| ---------- I—» Etat du relais
Non excité - et Sécurité négative
Excité e N R S Etat du relais
Nonexcité = = = = = = = = - I—I ----------- |_. Sécurité positive

Configuration N°3 : 1 seuil, temporisation et front descendant activés

Mesure
Condition d'alarme
<T> Temporisation

Temps
Excité ---- - ------ Etat du relais
Non excité = = = = = = = = i- ]——-—I ---------- J—* Sécurité négative
EXCité - - = - - - - - ]————-—-I ---------- 1—————» Etat du relais

Non excité —_— e e e——d e Sécurité positive
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais ]

1.e - Sélection du mode d'alarme
| Coonn | Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
= 1L

correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

Mo Sélectionner le dossier “400” et valider avec @.
[ Sélectionner le sous-dossier
FYLITS by, ‘ullhy‘. ‘ullhy,

— — “ » “ T “ " ‘“ »
||_l' l:' AI;(r)nze1 Alalt(r)r16e2 @ R:I;i21@ Re:;iiz

et valider avec @.

Fﬁﬂ I ll—ll - A l'aide des touches ® et @, sélectionner le numéro du mode d'alarme (cf.
3 — — tableau ci-dessous). Valider avec ®.
(Code| Mode d'alarme Schema )
00 | Pas dalarme
al 2 seuils avec temporisation (Mode Controle) N° 1 page 14
oz 1 seuil avec temporisation et front montant N° 2 page 15
L e 1 seuil avec temporisation et front descendant N° 3 page 15 |
|ETape| I =1 I Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
4 [ « appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
« utiliser @® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 400
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais J

11- Réglage des seuils et de la temporisation
11.1-Les seuils

F 100

Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

sélectionner le dossier “400” et valider avec ®.

FO03
: - = Pour configurer le seuil 1 sélectionner le sous-dossier
0 1 ol oty RYTIN YN
|-_1 ’: “403” Il407” “41 1” “41 5!7
Alarme 1 Alarme 2 @ Relais 1 @ Relais 2
et valider avec @.
Pour configurer le seuil 2 (condition d’alarme en mode contréle, cf. p17)
sélectionner le sous-dossier
“404” wotby, “408” wotby, “412" wouby, “416” Wwoubyg
Alarme 1 Alarme 2 @ Relais 1 @ Relais 2 @
et valider avec @.
Fﬁﬁ I 71 L1 21| Ataide des touches ® et @, saisissez la valeur du seuil, et valider par @.
3 l 0 o ] Note : La colonne de gauche peut étre soit un entier (de 0 a 9) ou le signe

négatif pour un seuil négatif

'\ Les valeurs a saisir sont fonction de I'unité de mesure sélectionnée et non de
=\ l'échelle de mesure du capteur.

Ex. sur un capteur de pression CP303 (0 a £1000 Pa) avec une lecture en mmH,0, les seuils doivent étre configurées sur
une étendue de mesure de 0 a £102 mmH20. Voir tableau de conversion page 11.

L 8¢

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs..

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d'un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 400

- Si, suite a un réglage des seuils, 'unité de mesure est modifiée (cf page 9), vous devez reconfigurer les seuils
‘£ en fonction de la nouvelle unité de mesure.
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cIFHDO 7. Réglage des alarmes / relais ]

11.2 - La temporisation

, || Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
' l correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[N M- sélectionner le dossier “400” et valider avec @.

[ | Sélectionner le sous-dossier
wotlbyg FYLITS by wouby,

00 v @ @ @ i@

et valider avec @,

A T'aide des touches ® et O, régler la temporisation : de J a 50 secondes.
I Pour ne pas activer la temporisation dans votre condition d'alarme, saisir £,
Valider avec @,

E@
3
L

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d'un autre dossier.
« utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 400

- %ﬁ

@D
3
i
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CcCchn
[_J' 500

8. Configuration de la mesure en pression J

8.a - Intégration de la mesure de la pression
Le coefficient d'intégration permet de lisser la mesure, d’éviter les variations intempestives.
Nouvelle valeur affichée = [((10 - Coef.) x N™* Valeur) + (Coef. x Ancienne Valeur)] /10

Cette formule est applicable lorsque la variation est inférieure a +/- (Coef. x 10 Pa)

Exemple : CPE303 (0-1000 Pa) - Mesure actuelle : 120 Pa - Nouvelle mesure : 125 Pa
La source de pression étant stable, I'utilisateur choisit une intégration faible. Intégration : 1, variation maximum admise +/-10 Pa. La variation

est inférieure & 10 Pa, on applique donc la formule de calcul d'intégration.

Prochaine mesure affichée : (9 * 125) +

(1*120))/110 = 124.5 soit 124 Pa. Si la nouvelle valeur avait été de 131 Pa, la prochaine valeur

affichée aurait été 100% de la nouvelle valeur soit 131 Pa.

(1

FEO0
=11
o
B 05
3 l‘ll"l
7] | 4]
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Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

Sélectionner le dossier “500” et valider avec @.

Sélectionner le sous-dossier “500” et valider avec @.
Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.

by,

A l'aide des touches ® et ©, régler la valeur de lintegration : de 004 9.
Valider avec @.

Coefficient 0 : pas d'intégration, fluctuation importante de la mesure affichée.
Coefficient 9 : intégration maximale, lecture plus stable

Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

« appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

+ appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 500
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cIF500 8. Configuration de la mesure en pression ]

8.h - Temporisation entre deux auto-calibrations

| - n | Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
n AN AN correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

I= IZ 71 1| Sélectionner le dossier “500” et valider avec @.
otlbgg
Eodd Sélectionner le sous-dossier “501” et valider avec @. -~
| Le curseur descend sur la ligne des choix possibles.
(I
D LI A laide des touches ® et @, régler la valeur de la temporisation entre deux auto-
3 l 1 ] calibrations : de £a 50 minutes. Valider avec .
Note : si la valeur est égal a zéro, le capteur ne réalisera pas d'auto-calibration
[Eml LIz Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
4 l 13 I * appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.
* appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d'un autre dossier.
« utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 500
Ntf?-" Vous pouvez a tout moment, en mode lecture, effectuer une auto-calibration en appuyant 5
L_‘€ secondes sur la touche “ESC”.
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9. Fonctions diverses J

9.a- Activation / désactivation de Ia RS232 et du bus de terrain

Le CPE 300 possede une sortie RS232 et une sortie numérique RS485 (protocole modbus - en option). Vous pouvez
via la RS232 recevoir les données mesurées(jusqu’a 2 voies de mesure) par un capteur de classe 200/300 ou
envoyerles données vers un autre capteur de la Classe 300.

'\ Si vous souhaitez que le CPE300 envoie ses données via la RS232 vers un autre capteur, vous ne
=\ pourrez pas exploiter la sortie numérique RS485 (modbus - en option)

|’- 117 ,"l Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le
(1] AN AN AN numéro de dossier affiché correspond au

dernier dossier de configuration utilisé.

- on | Sélectionner le dossier “100” et valider avec @,
—. I

Sélectionner le sous-dossier “101” et ot
N valider avec @

1
[y
Fﬁa l =111 I A l'aide des touches ® et @, sélectionner 17 pour recevoir les données d’un
3 oo capteur déporté (Bus de terrain RS485 Modbus actif) ou {7 pour envoyer les
données via la RS232 (Bus de terrain RS485 Modbus inactif). Valider avec @
tape 11 Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.
| [ | l [y I « appuyer 2 fois sur & pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
« utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 100

9.h- Affichage du numéro de série de I'appareil
Etape l = 1nn I Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
ll . i correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

- 1Mo Sélectionner le dossier “100” et valider avec @, @

. 10z Sélectionner le sous-dossier “102"

~uc
0405

p o T Le numéro de série de I'appareil est affiché a I'écran (en 2 parties alternées).
3 l | N, 7N I Le curseur retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.
* appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 100
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9. Fonctions diverses J

9.c- Modification de la vitesse e communication Modbus

m Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
-/ correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

[~ 1/ L] Sélectionnerle dossier “100" et valider avec @,
. 1l

Sélectionner le sous-dossier “104” et valider avec @.

[
r_?‘a'ﬁ I 2| Alaide des touches ® et @, sélectionner une vitesse de S
3 l [ —-|] communication (cf. tableau ci-dessous). Valider avec @
80 | 2400 bauds 83| 19200 bauds itesse par dfaut
81| 4800 bauds 84 | 38400 bauds
02 1 9600 bauds 05 1 115200 bauds |
ape =1z Le curseur * retourne sur la ligne des sous-dossiers.
| 4 | l 3 I « appuyer 2 fois sur & pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur & pour revenir 4 la sélection d'un autre dossier.
- utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 100

Le mode purge permet de figer la mesure a l'affichage, bloquer les sorties analogiques et d’activer le relais 1 afin de
commander un systeme de dépoussiérage d’'un réseau aéraulique.

9.d.1-Activation/désactivation du Mode Purge

Etape l = 1M ,—,] Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
n . L correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

- anec Sélectionner le dossier “300” et valider avec @.

l. - I Sélectionner le sous-dossier “306” et valider avec @,
=1 1
[ |

oty

| Atlaide des touches ® et ©, activer (£ 1) ou désactiver (&) le
I ] mode purge. Valider avec ©.

) |
(1) |

Le curseur * retourne sur la ligne des sous-dossiers.

« appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
« utiliser @® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300

I I

—_

—
R
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9. Fonctions diverses J

9.d- Mode Purge - Suite

9.d.2 -Temps d'action de chague purge

B IF100
Fd0

El |
B L 25
B 25

Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

Sélectionner le dossier “300” et valider avec ©.
Sélectionner le sous-dossier “307” et valider avec @.

aoiby,

A l'aide des touches ® et @, saisir la valeur en secondes du
temps d’action de chaque purge (de & ). Valider avec @.

Le curseur * retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

* appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
- utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300

9.4.3 -Fréquence

F 100
FA08

I
-_l
—

) |
(7 |

[
C

CA
=5
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Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

Sélectionner le dossier “300” et valider avec @.
Sélectionner le sous-dossier “308” et valider avec @.

‘ullh,‘.

A l'aide des touches ® et @, saisir la valeur en minutes de la
fréquence de chaque purge (de & . Valider avec @,

Le curseur * retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

« appuyer 1 fois sur  pour revenir 4 la sélection d'un autre dossier.
 utiliser ® et © pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300
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9. Fonctions diverses ]

9.d- Mode Purge - Suite

9.d.4 - Temporisation

La temporisation consiste, une fois la purge terminée, & imposer au capteur une limite de temps durant
laquelle il doit attendre avant de repasser en mode mesure et de réactiver les sorties analogiques.

F 100

Fd04

R 8
i R
)L

Entrer en mode configuration (cf. page 5). Le numéro de dossier affiché
correspond au dernier dossier de configuration utilisé.

Sélectionner le dossier “300” et valider avec @.
Sélectionner le sous-dossier “309” et valider avec @.

woibgg
Al'aide des touches ® et @, saisir la valeur en secondes de la @
£.5). Valider avec @.

Le curseur * retourne sur la ligne des sous-dossiers.

* appuyer 2 fois sur ® pour revenir en mode lecture des valeurs.

* appuyer 1 fois sur ® pour revenir a la sélection d’'un autre dossier.
« utiliser ® et @ pour choisir un autre sous-dossier du dossier 300

10. Codes d 'erreur]

Probléme :
+ Elément sensible de pression SPI non connecté

Solution :
+ Connectez la sonde / SPI (cf. notice SPI)
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11. Résumé des fonctions]

Ol
Code & Description Possibilités
i00 200  Canal de la télécommande IR 049
100 202  Emission vers la RS232 Oou1
102 208  Lecture du numéro de série
103 206  N° de I'esclave modbus 1432

YUL/ 208 Vitesse de Communication MOdbUS QD 2400 bds QE 9600 bds 0‘-{ 38400 bds
£7 14800 bds | £7 {19200 bds | £15 115200 bds

e Cannes
[ el el W
S,

Code @ Description Possibilités
00 400 Unité de la voie 1 00 pa

ol l mmH,0
g l inWg
03| mbar

«Sidg,

Code @ Description Possibilités

300 600 Gestion de la sortie analogique de la voie 1 0=>0V, 1=>5V, 2=>10V
3=>4mA, 4=>12mA, 5=>20mA

307 602  Minimum de la sortie analogique de la voie 1
307 604  Maximum de la sortie analogique de la voie 1

306 612 Activation/Désactivation du mode purge 00 ou 01

307 61 Temps d'action de chaque purge de 01 & 60 secondes
308 616  Fréquence de chaque purge de 01 & 9999 minutes
{19 618 Temporisation aprés purge de 00 4 60 secondes

RSO0
Q‘M”v . e ap wgug ¥
Code @ Description Possibilités
500 1000 Intégration de la mesure de0a9
507 1002 Temporisation de I'auto-calibration de 0 & 60 minutes
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11. Résumé des fonctions]

Ce L ey
e 000U LG
Sl

Code @ Description Possibilités

YO0 800 Alarme sonore Oou1
HOT 802 Sécurité des relais 0 (négatif) ou 1 (positif)

—

Y02 804 Choix du mode d'alarme 1 0=>inactif
1=> seuil 1, seuil 2 et temporisation
2=> seuil 1, temporarisation et front montant
3=> seuil 1, temporisation et front descendant

Y03 806 Seuil 1 de lalarme 1
HOY 808 Seuil 2 de r'alarme 1
Y05 810 Temporisation de I'alarme 1 de 0 & 60 secondes

ALARME 1

Y06 812 Choix du mode d’alarme 2 0=>inactif
1=> seuil 1, seuil 2 et temporisation
2=> seuil 1, temporarisation et front montant
3=> seuil 1, temporisation et front descendant

Y07 818 Seuil 1 de ralarme 2
HOB 816 Seuil 2 de alarme 2
Y09 818 Temporisation de I'alarme 2 de 0 & 60 secondes

N
L
=
x
<
—
<

Y10 820 Choix du mode d'alarme Relais 1 0=>inactif

-~ 1=> seuil 1, seuil 2 et temporisation
w 2=> seuil 1, temporarisation et front montant
<_( 3=> seuil 1, temporisation et front descendant
— 411 822 Seuil 1duRelais 1

'a':J Yi2 824 Seuil2 du Relais 1

| Y13 826 Temporisation du Relais 1 de 0 & 60 secondes

Y14 828 Choix du mode d'alarme Relais 2 0=>inactif

N 1=> seuil 1, seuil 2 et temporisation
(2 2=> seuil 1, temporarisation et front montant
< 3=> seuil 1, temporisation et front descendant
— Y15 830 Seuil 1duRelais 2

v 116 832 Seul 2 duRelais 2

Y77 834 Temporisation du Relais 2 de 0 & 60 secondes
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